


involucro = RegionPlot3D[0.95 < x*2 +v*2 +2%2 <1, {x, -1, 1}, {y, -1, 13}, {z, 0, 0.93,
PlotPoints - 120, PlotRange -> {{-1, 1}, {-1, 1}, {-1, 1}}, Mesh - None]

costolonel = RegionPlot3D[0.95 < x"2 +y*2+2z"2<1, {x, -1, 1}, {y, -0.009, 0.009}, {z, 0, 0.95},
PlotPoints - 90, PlotRange -> {{-1, 1}, {-1, 1}, {-1, 1}}, Mesh - None]

costolone2 = RegionPlot3D[0.95 < x"2 +y"*2+2z"2<1, {x, -0.009, 0.009}, {y, -1, 1}, {=, 0, 0.95},

PlotPoints - 90, PlotRange -> {{-1, 1}, {-1, 1}, {-1, 1}}, Mesh - None]

1010




Show|[costolonel, costolone2]

anellol = RegionPlot3D[0.9 < x*"2 +vy*2 +2"2<1, {x, -1, 1}, {y, -1, 1}, {z, 0, 0.018},
PlotPoints - 100, PlotRange -> {{-1, 1}, {-1, 1}, {-1, 1}}, Mesh - None]
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Show [costolonel, costolone2, anellol, anello6, anello5, anellod,

anello3, anello21



Attraversao la matrice di rotazione abbiama provato a ruotare i due costolani, per ottenere gli altri 26, ma non ci siamo riusciti

mrot[{a , b , c }, teta] :={{1, 0,03, {0, 1,03, 0,0, 13} +{{0, -c, b}, {c, 0, -2}, {-b, a, 0}} +Sin[teta] +
{{0, -c, b}, {c, 0, =ay, {-b, a, 033.{{0, -c, b}, {c, 0, =2}, {-b, a, 03} x (1 -Cos [teta]):

(luindi abbiamn deciso di non fermarci comunque, ma di continuare a studiare la calotta costruendo i B anelli che la costituiscono insieme ai
costalani.

anellol = RegionPlot3D[0.9 < x*"2 +vy*2 +2"2<1, {x, -1, 1}, {y, -1, 1}, {z, 0, 0.018},
PlotPoints - 100, PlotRange -> {{-1, 1}, {-1, 1}, {-1, 13}, Mesh - None]
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Mettendao insieme con il comando Show i & anelli e i 4 costoloni otteniamo un’approssimaziane di quello che @ linterno a cassettoni della
calotta del Pantheon.

Attraverso questo studio siamo riusciti a capire bene le proporzioni e le relazioni che ci sono tra i diversi elementi (costoloni
e principalmente anelli) che la compongona.

Show [costolonel, costolone2, anellol, anello6, anello5, anellod, anello3, anello2,

involucro]
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In[1]:= circle3d[a , b , ¢ ][z 1[t ] :=
{(a +7)*8Sin[t], (b+ 1) *Cos[t], (c+7r) xCos[t]}

In[2):= rtzla 1[{x_, ¥_, z2_}] :={
{Cos [a], -Sin[a], 0},
{Sin[a], Cos[a], 0},
{0,0, 1

Yyo{x, ¥y, 2}

In[16]= ParametricPlot3D [circle3d[l, 1, -23 /22][1][t], {t, Pi/2, -Pi/2}]

In13]= dx = Show [
Table[
ParametricPlot3D[
rtz[h«2Pi /28] [circle3d[l, -23/22, 1] [11[u]l], {u, 0.3, 1.5},
PlotRange - {{-3, 3}, {-3, 3}, {-3, 3}}1,
{h, 1, 2831
1 : |






